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Vill du lära dig hur man skriver datorprogram som automatiskt löser Kor-
sordskrypton? Vill du lära dig hur man optimerar sin poker-strategi, sina
resurser eller hur man väljer vilken ordning man ska ta orienteringskon-
trollerna för att anstränga sig så lite som möjligt? Då ska du passa på att
läsa kursen Linjär och kombinatorisk optimering nästa vår.

Många praktiska optimeringsproblem t ex i industriella tillämpningar går
ut på att maximera eller minimera en linjär funktion i flera variabler under
linjära bivillkor, s k linjär programmering. Det kan då röra sig om flera
tusen variabler, och även tusentals bivillkor. Sedan början av 1950-talet,
då den utvecklades av Dantzig, har den så kallade simplexmetoden i olika
varianter använts för att lösa sådana problem. På senare tid har metoden
fått konkurrens av andra algoritmer (t ex Karmarkars algoritm).

Vissa optimeringsproblem för nätverk (s.k. transportproblem och
maximala flödesproblem) kan formuleras som linjär programmering. För
dessa finns dock andra lösningsalgoritmer, direkt anpassade till problem-
ställningen.

Optimering i nätverk är exempel på kombinatorisk optimering . An-
dra exempel är i vilken ordning man ska ta orienteringskontrollerna för att
anstränga sig så lite som möjligt. Detta kallas även handelsresandeproblemet.
Kombinatorisk optimering har många roliga tillämpningar, t ex inom kors-
ordslösning och spelteori. I kursen kommer vi att behandla några metoder
(lokalsökning, heltalsoptimering, simulerad stelning, genetisk optimering och
dynamisk programmering) för att lösa kombinatoriska optimeringsproblem.
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